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Relatério

1. Infrodugéo
O objectivo deste exercicio prendiase com a elaboragdo de uma coluna, tanto em rhinoceros,
numa primeira fase, como em grasshopper numa fase final.

2. Desenvolvimento

Este trabalho teve inicio com a elaboragdo da coluna em rhinoceros, isto com o objectivo de se
fer uma ideia da evolugdo dos passos a executar para a elaboracdo do objecto. Em rAino foi desenhado
um perfil que serviu de base para o comando revolve, dando assim origem a uma superficie de
revolucdo.

Em grasshopper esta ideia da superficie de revolugdo também foi utilizada, mas ndo era bem
aquilo que se prefendia, pois este objecto ndo era parametrizado.

Sendo assim tomou-se outro caminho, o qual incidiu pela execugdo de uma base, cubica, sobre a
qual iria assenfar o fuste do objecto, o qual foi desenvolvido a partir de uma forma base, a
circunferéncia. Forma a qual afravés do seu deslocamento vertical e sucessivos redimensionamentos deu
origem ao fuste; é de nofar que estas sucessivas formas foram ligadas por meio do comando /off. Para
além disto ainda foi utilizado o comando pjpe para desenhar os diversos torus.

Por fim foi para fechar a coluna foi colocado no seu topo uma cépia da base que sendo
proporcional & base podia ter dimensdes diferentes.

Este objecto foi pensado para que cada raio desta circunferéncia fosse alterével, assim como a
distancia vertical enfre esfas.

3. Conclusdo
Neste exercicio brevemente se concluiu que cerfas formas de pensar e desenhar em Aino ndo
resulfom em grasshopper, pois o objectivo é ter objectos parametrizaveis, em que cada parte deve poder
ser regulavel obtendo assim uma maior variedade de solugdes finais.



